KUKA.CAMROB

KUKA.CAMROB

\utomation sichert Eff|2|enz, KUK A Roboter multiplizieren sie. Uberall dort, wo ein HéchstmaR an Prazision und
Geschwindigkeit gefordertist. Besonders beeindruckend ist dabei ihre enorme Flexibilitdt, mit der die Roboter
unterschiedlichsten Aufgabenstellungen und vielfiltigsten Materialien begegnen. Ob in der Maschinenbedienung,

im Handling oder Transport, beim Kleben, Entgraten, Schweillen, Sagen, Labeln oder Messen —es gibt viel zu

optimieren. kuka Robotefwissenwie, wouRdiwomit. Beispielsweise mit der Systemsoftware KUKA.C

[
einer Vielzahl an dazugehérigemWerkzeugen, die schon heute jeder Zukunftsaufgabe gewachsen sin /
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essen und Kontakte weltweit.

EUROPA

KUKA AUTOMATISERING + ROBOTS N.V.

KUKA ROBOTICS HUNGARIA IPARI KFT.

KUKA SVETSANLAGGNINGAR +
ROBOTAR AB

KUKA ROBOTER GMBH —
GLOBAL SALES CENTER

KUKA ROBOTER ITALIA S.P.A.

KUKA AUTOMATISME + ROBOTIQUE SAS

KUKA ROBOTER GMBH —

VERTRIEBSBURO OSTERREICH

KUKA SVEISEANLEGG +

ROBOTER AB

KUKA SISTEMAS
DE AUTOMATIZACION S.A.

KUKA ROBOTER GMBH

KUKA SISTEMAS
DE AUTOMATIZACION S.A.

KUKA ROBOTER SCHWEIZ AG

KUKA AUTOMATION + ROBOTICS

& AMERIKA

RUBEN COSTANTINI S.A.

ROBOTEC S.A.

KUKA ROBOTER DO BRASIL LTDA.

KUKA DE MEXICO S. DE R.L. DE C.V.

KUKA ROBOTICS CORP.

© AUSTRALIEN

MARAND PRECISION
ENGINEERING PTY. LTD.

O ASIEN

KUKA FLEXIBLE MANUFACTURING
SYSTEMS (SHANGHAI) CO., LTD.

KUKA ROBOT AUTOMATION
KOREA CO. LTD.

KUKA ROBOT AUTOMATION SDN BHD
SOUTH EAST ASIA REGIONAL OFFICE

KUKA ROBOT AUTOMATION
TAIWAN CO. LTD.

KUKA ROBOT AUTOMATION (M) SDN BHD
THAILAND OFFICE

AFRIKA

JENDAMARK AUTOMATION LTD.
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wacmos © NEUE WEGE IN EINE GESICHERTE ZUKUNFT

KUKA Industrieroboter bieten héchste Bearbeitungsflexibilitdt bei niedrigen Investitionskosten. Ein Mehrwert,
den KUKA als Weltmarktfihrer in der Robotik nicht nur fir grofRe Industrieunternehmen, sondern jetzt auch
fur mittelstandische Industrie- und Handwerksbetriebe nutzbar macht. Mit der Software KUKA.CAMROB und
den ApplicationModules Milling bietet kukA das weltweit erste Komplettsystem zur automatischen cNc-
Bearbeitung mit einem Roboter. Basierend auf cnc-Daten wird mit der Software KUKA.CAMROB automatisch
ein Roboterprogramm generiert. Durch die ApplicationModules Milling werden Fraswerkzeuge und Zusatz-
komponenten als Standardprodukte in ein Roboter-Komplettsystem integriert. Somit ermdglicht kuka vollig

neue Einsatzmdglichkeiten und Anwendungsgebiete mit Robotern fir unterschiedlichste Fertigungsprozesse.

EFFIZIENT

KUKA.CAMROB — ALLE VORTEILE AUF EINEN BLICK:
ALLES AUS EINER HAND: KUKA bietet mit der Software kukA.cAMROB und den ApplicationModules Milling
ein komplettes System zum schnellen und einfachen Einsatz eines Roboters als Bearbeitungsmaschine.

MEHR ARBEITSRAUM: Das System bietet ein Maximum an Arbeitsraum, sodass auch sehr grof3e Bauteile

bearbeitet werden kénnen.

MEHR FUNKTIONALITAT: KUKA Roboter sind Multifunktionswerkzeuge. Sie frasen, schleifen, kleben, schneiden,
sdgen und handhaben. Zudem kann das System jederzeit schnell und einfach an sich verdndernde Produktionsprozesse

angepasst werden.

MEHR OPTIONEN: StandardmiRig nimmt der Roboter eine 6-Achs-Bearbeitung vor. Uber Drehtische oder
Lineareinheiten kénnen zusatzliche Achsen in den Bearbeitungsprozess eingebunden werden.

MEHR WIRTSCHAFTLICHKEIT: Die 6-Achs-Bearbeitung von Bauteilen senkt die Investitionskosten um bis zu 50 %.

MEHR PRAZISION: Applikationsoptimierte Genauigkeiten gewahrleisten eine dauerhafte Prazision und sichern
hochste Qualitat.

MEHR GESCHWINDIGKEIT: Im Vergleich zur maschinengestiitzten oder manuellen Bearbeitung erzielt KUKA.CAMROB

wesentlich hohere Prozessgeschwindigkeiten.

MEHR QUALITAT: Roboter, Werkzeuge und Software sind optimal aufeinander abgestimmt, sodass eine konstante

Qualitat gewahrleistet ist.

MEHR SERVICE: Mit dem dichtesten Servicenetz und kiirzesten Reaktionszeiten bietet KUKA einen einzigartigen Service.
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METALLBEARBEITUNG HOLZBEARBEITUNG

ANWENDUNGSMOGLICHKEITEN < Metallbearbeitung

KUKA.CAMROB zeichnet sich durch eine (Gusskernbearbeitung, Nachbearbei-
enorme Flexibilitdt und Anpassungs- tung von Gussteilen, Entgraten)
féhigkeit aus. Entsprechend groR ist die < Kunststoffbearbeitung
Anwendungsbreite, in der das individuell (Entgraten, Besdumen)
konfigurierbare System Hochstleistungen < ... sowie viele weitere Mdglichkeiten.

bietet.

» Modellbau/Prototyping
< Steinbearbeitung
(Teilen, Gravieren, Polieren)
© Holzbearbeitung

(Fréasen, Schleifen, Sigen)

KUKA.CAMROB — IN 5 SCHRITTEN Z

1 IMPORT 2 SIMULATION
Uber die kuKA.CAMROB Software Das Roboterprogramm wird auto-
werden zunéchst alle prozessrele- matisch generiert. In der Visuali-
vanten cNc-Daten in das PC-Modul sierungsumgebung erfolgt die
importiert. Simulation des Prozesses und — falls

notwendig — die Optimierung.



LEISTUNGSUMFANG
Ein Komplettpaket ist erst dann komplett,
wenn es optimal auf die jeweiligen An-
forderungen abgestimmt ist. Deshalb
bietet KukA ausschlieRlich Pakete mit an-
wendungsspezifischen Komponenten
und Werkzeugen an. So zum Beispiel die
ApplicationModules Milling, die wie
folgt ausgestattet sind:

< KUKA 6-Achs-Roboter
< KUKA Steuerungstechnologie auf
Windows™-Basis

< Applikations-Software KUKA.CAMROB

< Hsc-Frasspindel

< Frequenzumrichter und
Spindelsteuerung

< Spindelkihlung

© Spezielle Energiezufuhr

< Soft-sps

< Ethernet-Anschluss zur
Kommunikation mit KUKA.CAMROB

© Variable digitale 1/0"s

OPTIONEN
Gezielte Anwendungserweiterungen um
Werkzeugwechselsysteme, Absauganla-
gen und Drehtische oder Lineareinheiten

sind jederzeit problemlos moglich.

KUKA.CAMROB

WERKZEUGWECHSLER
Der optionale Werkzeugwechsler sorgt
dafiir, dass unterschiedliche Bearbei-
tungsstufen vollautomatisch abgearbeitet

werden kénnen.

DREHTISCH / LINEAREINHEIT

Mittels Drehtisch oder Lineareinheiten
konnen Arbeitsrdume zusatzlich erweitert
werden, um so auch maximale Bauteile

bearbeiten zu kénnen.

EINFACHE STEUERUNG
Die Bedienoberflache entspricht dem
Windows™-Standard und ist intuitiv
erfassbar. Ein Minimum an Lernaufwand ist
die Folge, um die Systeme in Betrieb zu
nehmen und an neue Anforderungen oder

Aufgaben anzupassen.

BILD OBEN: HSC-FRASSPINDEL
Vollintegrierte Hsc-Spindeln inklusive
Spindelsteuerung und Medienversorgung
(Energie, Luft, Wasser) fiir kiirzeste
Inbetriebnahmezeiten und optimierte
Bearbeitungsprozesse. Fir spezifische
Bearbeitungsaufgaben stehen unterschied-

liche Spindeltypen zur Verfigung.

UM MEHRWERT

3 PROGRAMMIERUNG 4 FEINTUNING 5 START

Per Ethernet-Verbindung oder cp- In der kukA PC-Steuerung wird das Das System ist jetzt auf Mehrwert

ROM wird das Roboterprogramm Programm in den Arbeitsspeicher programmiert, die Bearbeitung kann

an den Roboter lbertragen. geladen und kann iiber das kukA gestartet werden.
Control Panel optimal an die Ferti-

gungsumgebung angepasst werden.



