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Der dreiachsige Linearroboter KR 80L verfiigt (iber karte-
sische Achsen, die Uber die Robotersteuerung betrieben
werden. Die Erfahrung aus einer Vielzahl von Applikationen
im Handling und unsere Expertise als einer der fiihrenden
Anbieter intelligenter Automatisierungslésungen sind in die
Entwicklung des neuen KR 80L eingeflossen.

Ihr Nutzen

« Durch den modularen Aufbau kénnen Arbeitsraume von
0,75m?3 bis 225 m? realisiert werden und machen damit den
KUKA Linearroboter zu einer sicheren Investition fir [hre
Automation.

« Durch die geringen Stérkonturen unterhalb des Roboters
eignet sich dieser optimal zum Verketten von Arbeitsab-
ldufen, zum Beispiel beim Be- und Entladen, Palettieren,
Handling oder Transferieren.

« Mit dem Einsatz bewahrter Antriebskomponenten aus der
Serienproduktion der Robotik werden hochste Leistung und
Zuverlassigkeit erzielt.

DE

Mit dem Einsatz der KR C Steuerung als Wegbereiter flir die
Automation von heute und morgen setzen wir Maf3stabe. Die
Kosten in der Integration, Wartung und Pflege sinken, gleich-
zeitig steigen Effizienz und Flexibilitat nachhaltig. Mit dem
weltweiten KUKA-Servicenetzwerk und dem KUKA RemoteSer-
vice unterstltzen wir Sie online und sichern Ihre Flexibilitat
und Anlagenverfligbarkeit im laufenden Betrieb.

Lieferumfang bestehend aus

+ KR 80L mit Grundhub und einer Basishohe von 1.750 mm
(Boden bis Unterkante Tragarm Achse 1)
-A1=1500mm, A2 =500mm, A3 =1.000mm

+ Robotersteuerung KR C

Optionen

« Stufenweise Huberweiterungen A1-A3

« Stufenweise Hohenerweiterung der Stander
+ Handachsmodule

« Zusatzliches Sicherheitsbremssystem A3

« Zentralschmieranlage
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Technische Daten

Nenn-Traglast

Traglastbereich
(abhangig von Hub A3)

Positionswiederholgenauigkeit
Anzahl der Achsen
Arbeitsraum

Gewicht Grundhub A1-A3
(ohne Stander, ohne Last)

Geschwindigkeiten

Al

A2

A3

Hube

Al

Grundhub 1.500mm
Maximalhub 45.000mm
Erweiterungsschritte 500mm
Mehrgewicht

je Erweiterung 160 kg

Traglast-Tabelle
Hub A3

1.000mm
1.250mm
1.500mm
1.750mm
2.000mm
2.250mm
2.500mm

Stander

GroRe

Basishéhe

Maximalhéhe
Hohen-Erweiterungsschritte
Standerabstand (max.)
Tragarmiiberstand (max.)

80kg

55 bis 127 kg
+0,1mm
3

0,75m?3 bis 225 m?

A2
500mm
2.000mm
250mm

24kg

ca. 1.040kg

2,6m/s
2,0m/s
3,0m/s

A3
1.000mm
2.500mm

250mm

12kg

Last (max.)
127kg
115kg
103 kg

91kg
79kg
67 kg
55kg

SW 450
1.750mm
3.000mm

250mm
5.000mm
1.250mm

Arbeitsraum

-k

Standerhohe —}— Hub A3 + 820 —)

*YSK—— Standerabstand ———K*Y

Vorderansicht

Hub A2 + 565 Hub A2

Seitenansicht von links

76

Draufsicht

Maf *Y: ~ TragarmUberstand (max.) 1.250
Maf *Z: ~ 405 (bis Hub A1 von 5.000 - hochangebundene E-Kette)
~900 (ab Hub A1 von 5.500 - tiefangebundene E-Kette)

FUr weitere Informationen kontaktieren Sie uns bitte unter
linear.robots@kuka.com

KUKA Industries GmbH & Co. KG Walter-Reis-Strae 1, 63785 Obernburg /Deutschland T +49 6022 503-0 F +49 6022 503-110 info.industries.de@kuka.com www.kuka.com

KUKA Deutschland GmbH Zugspitzstrae 140, 86165 Augsburg /Deutschland T +49 821797-0 F +49 821797-1991 kontakt@kuka.com www.kuka.com

Angaben Uber die Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern dienen lediglich Informationszwecken. MaRgeblich fiir den Umfang
unserer Lieferungen und Leistungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand. Die Abbildungen enthalten zum Teil auch optionale Ausstattungen, die nicht zum serienmaRigen Lieferumfang gehoren.
Technische Daten und Abbildungen unverbindlich fur Lieferungen. Anderungen vorbehalten.
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