KUKA

KR 160 R1570 nano C

Sterownik

Uktad sterowania KR C4

Grafika pomieszczenia roboczego

Dane techniczne

Maksymalny zasieg

Obcigzenie znamionowe
Obcigzenie dodatkowe znamio-
nowe kolumny / wahacza / ramie-
nia

Znamionowe obcigzenie catkowite 210 kg
Doktadnos¢ powtarzania pozycji + 0,06 mm
(ISO 9283)
Liczba osi 6
Rodzaj montazu StrOp Dimensions: mm
Powierzchnia ustawienia 901 mm x 610 mm
Masa ok. 677 kg T
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Warunki eksploatacji
Temperatura otoczenia podczas

1573 mm
160 kg
0 kg / 0 kg / 50 kg

10 °C do 55 °C (283 K do 328

eksploatac;ji K)
Stopien ochrony

Rodzaj zabezpieczenia (IEC IP65
60529)

Stopien ochrony kisci robota (IEC IP65

60529)

Dane na temat jakosci i mozliwosci zastosowania produktéw nie stanowig gwarancji wiasciwosci, lecz stuzg jedynie do celéw informacyjnych. O zakresie dostaw i ustug decyduje zawarta umo-

wa. Dane techniczne i ilustracje nie sg wigzace dla dostaw. Zmiany zastrzezone.
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26 1573 Dimensions: mm

KUKA Deutschland GmbH Zugspitzstrasse 140, 86165 Augsburg, Niemcy. Tel.: +49 821 797-4000, www.kuka.com
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