KUKA

KR 3 D1200 HM

Date tehnice

Raza de actiune maxima 600 mm
Diametru maxim 1200 mm
Volumul spatijului de lucru -
Capacitate portantd maxima 6 kg
Capacitate portantd nominala 3 kg
Numar axe 4
Numarul axelor controlabile 4
Exactitatea repetarii pozitiei (ISO 9283) + 0,1 mm
Pozitie de montaj Plafon
Suprafata de amplasare 1500 mm x 1500 mm
Greutate cca 95 kg
Culoare standard Inox
Nivel zgomot < 75 dB (A)
Date axa

Zona de deplasare

A1 -120 ° / 40 °
A2 -120 ° / 40 °
A3 -120 ° / 40 °
A4 255 ©
Viteza la sarcina portanta nominala

A1 168 °/s
A2 168 °/s
A3 168 °/s
A4 162 °/s

Conditii de utilizare

Temperatura ambianta in tim- 0 °C pana la 45 °C (273 K pana la 318 K)
pul functionarii

Grad de protectie

Grad de protectie (IEC 60529) P67
Modul de comanda
Modul de comanda KR C5 micro

Aparat de comanda manual

Aparat de comanda manual KUKA smartPAD-2
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KR 3 D1200 HM este configurat pentru o capacitate portantd nominala

3 kg pentru utilizarea optima a performantei si dinamicii robotului. In cazul
distantelor reduse de incarcare, pot fi utilizate si sarcini mai mari, pana la
valoarea maxima a capacitatii portante. Cazul specific de incarcare trebui
verificat la KUKA.Load. Pentru consiliere suplimentara, va sta la dispozitie
KUKA Support.

Flansa de montaj

Dimensions: mm
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thread depth 6

Informatiile cu privire la caracteristicile si aplicabilitatea produselor nu constituie o garantie a atributelor acestora, ci sunt furnizate exclusiv in scop informativ. Pentru continutul livrarilor si al
serviciilor noastre este relevant respectivul obiect al contractului. Datele tehnice si figurile au caracter facultativ in ceea ce priveste livrarile. Sub rezerva modificarilor ulterioare.
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