KR 420 R3080 F

|
E Riadenie

Riadenie KR C4
G Ruény ovladaci pristroj
Ruény ovladaci pristroj KUKA smartPAD

Grafika pracovného priestoru

Dimensions: mm

1275 290

é Technické udaje
Maximalny dosah 3076 mm p :

y A 5 o |8
Menovité nosné zatazenie 420 kg g g
Menovité doplnkové zataZenie karusela / vykyvnej paky / 0 kg / 0 kg / 50 kg
ramena I

g

Menovité celkové zatazenie 470 kg
Presnost opakovania polohy (ISO 9283) + 0,08 mm
Pocet osi 6 1243
Montazna poloha Podlaha S
Instalacna plocha 1050 mm x 1050 mm
Hmotnost’ cca 2415 kg
Udaje osi

Oblast’ pohybu

A1 +185 °
A2 -130 °/ 20 °
A3 -100 ° / 144 °
A4 +350 °
A5 +120 °
A6 +350 °

Rychlost' pri menovitom zatazeni

A1 90 °/s Montazna priruba

A2 80 °/s Dimensions: mm
A3 75 °Is A-A

A4 90 °/s

A5 83 °Is

A6 130 °fs -,

Prevadzkové podmienky

Teplota okolia pocas prevadzky 10 °C az 55 °C (283 K az 328 K)

Druh ochrany T 6] E

fitting length =

185 | &

Druh ochrany IP65 : S
Druh ochrany centralnej ruky P67

KUKA Roboter GmbH
Zugspitzstrasse 140, 86165 Augsburg, Germany. Tel.: +49 821 797-4000, www.kuka-robotics.com

Udaje o vlastnostiach a pouzitefnosti vyrobkov nepredstavuju zaruéenie viastnosti, ale slizia len
pre informacné Ucely. Pre rozsah naSich dodavok a vykonov je vzdy rozhodujuci prislusny
predmet zmluvy. Technické Udaje a obrazky nie su zavézné pre dodavky. Zmeny vyhradené.
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