
LBR iiwa 14 R820

[Missing static content with key 'figure'] 1: Robot z rodziny produktów LBR iiwa

Dane podstawowe
Typ struktury kinematycznej Ramię przegubowe
Kobot Tak

Wymagania dotyczące bezpiec-
zeństwa

Kategoria 3 i Performance Level
d wg EN ISO 13849-1

Dane techniczne
Maksymalny zasięg 820 mm
Obciążenie znamionowe 14 kg
Obciążenie maksymalne -
Dokładność powtarzania pozycji
(ISO 9283)

± 0,15 mm

Liczba osi 7
Rodzaj montażu Podłoga;

Strop;
Ściana

Powierzchnia ustawienia -
Masa ok. 29,9 kg

Dane osi
Zakres ruchu
A1 ±170 °
A2 ±120 °
A3 ±170 °
A4 ±120 °
A5 ±170 °
A6 ±120 °
Zakres ruchu osi 7 ±175 °
Prędkość przy obciążeniu znamionowym
A1 85 °/s
A2 85 °/s
A3 100 °/s
A4 75 °/s
A5 130 °/s
A6 135 °/s
Prędkość osi 7 135 °/s

Warunki eksploatacji
Temperatura otoczenia podczas
eksploatacji

5 °C do 45 °C (278 K do 318 K)

Stopień ochrony
Rodzaj zabezpieczenia (IEC
60529)

IP54

Sterownik
Układ sterowania KUKA Sunrise Cabinet

Grafika pomieszczenia roboczego

[Missing static content with key 'figure'] 2: LBR iiwa 14 R820 Obszar roboczy, widok z boku

Wykres udźwigów
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Dane na temat jakości  i  możliwości  zastosowania produktów nie stanowią gwarancji  właściwości,  lecz służą jedynie do celów informacyjnych.  O zakresie dostaw i  usług decyduje zawarta umo-
wa. Dane techniczne i  ilustracje nie są wiążące dla dostaw. Zmiany zastrzeżone.
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