KUKA

KR 20 R1810 HO

Tekniska data

Max. rackvidd

Maximal barlast

Nominell barlast

Nominell tillaggslast vridsockel/svangarm/arm
Repeternoggrannhet position (ISO 9283)
Antal axlar

Monteringslage

Uppstallningsyt:
Vikt

[0

Axeldata

Rérelseomrade
A1

A2

A3

A4

A5

A6

Hastighet vid nominell barlast
A1

A2

A3

A4

A5

A6

1813 mm

23,9 kg

20 kg

0 kg /0 kg /10 kg
+ 0,04 mm

6

Golv;

Tak;

Végg;

Valfri vinkel

430,5 mm x 370 mm
ca. 250 kg

+185 °
-185 ° / 65 °
-138 ° /175 °
+350 °
+130 °
+350 °

200 °/s

Barbar manodverenhet

Béarbar mandverenhet

KUKA smartPAD

Arbetsutrymmesbild
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KR 20 R1810 HO ar konstruerad for en nominell barlast pa 20 kg for att
kunna utnyttja robotens prestanda och dynamik pa ett optimalt satt. Med
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Driftsvillkor

Omgivningstemperatur vid drift

Kapslingsklass

Kapslingsklass (IEC 60529)
Kapslingsklass robothand (IEC 60529)

Styrning
Styrning

Certifikat
ESD-krav

5 °C till 45 °C (278 K till 318 K)

IP65
1P67

KR C4

IEC61340-5-1; ANSI/ESD S20.20

reducerade lastavstand ar det dven mdjligt med hogre laster upp till maximal
barlast. Specifika lastfall maste kontrolleras med KUKA.Load. For ytterligare
radgivning star KUKA Support till tjanst.

Monteringsflans

Dimensions: mm

46
fitting length

Uppgifter om produkternas beskaffenhet och anvandbarhet garanterar inga egenskaper, utan ar endast tankt som information. Endast det aktuella avtalet ar avgérande fér omfattningen av vara
leveranser och tjanster. Tekniska data och bilder kan avvika mot leveranserna. Rétten till &ndringar férbehalles.
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KUKA Deutschland GmbH Zugspitzstrasse 140, 86165 Augsburg, Tyskland. Tel: +49 821 797-4000, www.kuka-robotics.com



