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Immer einen Schritt voraus
Schutzgasschweifsen mit KUKA

FUr unsere Kunden in den zentralen Verarbeitungszweigen

der Automobil- und Metallindustrie geht es darum, komplexe
Schweifaufgaben effizient zu automatisieren und bis zur kleinsten
Schweifdnaht, bei hoher Ausfallsicherheit, perfekt zu realisieren.
Mit zukunftsweisenden Automationslosungen und intelligenter
Robotik ist KUKA fir diese Herausforderungen geradezu pra-
destiniert. Unsere Schweifsroboter ermoglichen eine erheblich
gesteigerte Produktivitat durch integrierte Prozessschritte bei
gleichzeitig kurzen Taktzeiten und Wartungsintervallen.

Als Vordenker und Wegbereiter bietet KUKA eine dauerhafte
Investitionssicherheit. Eine smarte Integrationsfahigkeit in die
digitale und vernetzte Produktionswelt bringen mehr Effektivitat
und Flexibilitat in die gesamte Wertschopfungskette.
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KUKA Roboter in der Praxis
Flexibilitat in verschiedenen Anwendungen

KUKA Schweifdroboter sind robust und flexibel und dadurch fir eine Vielzahl von
Schweifdaufgaben geeignet. Flir beengte Arbeitsbereiche und Orte mit begrenztem
Zugang bieten wir ein grofses Spektrum an Linearachsen und Positionierern an.
Gerade in hochautomatisierten und verketteten Produktionslinien der Automobil-
und Zulieferindustrie kommen Ihnen unser breites Portfolio und unsere lang-
jahrige Erfahrung zu Gute. Aber auch kleine Serien und Neueinsteiger kdbnnen wir
mit intuitiven Teachhilfen und einem eigenen Offlineprogrammiersystem unter-
stitzen. Fur den Dickblechbereich bietet KUKA mit Nahtverfolgungssystemen und
Software zum mehrlagigen Schweifsnahtaufbau die passenden Losungen.

Schienenfahrzeuge
Abgassysteme

Windrader
Sitzsysteme

Aluminiumbauteile
Leiterrahmen

Luftfahrtkomponenten @ ‘ / @ Batteriekisten

Fahrwerksteile ~® Landwirtschaftsmaschinen

Jigless-Schweifden in der Nutzfahrzeugfertigung:
Der Handlingroboter positioniert den beiden Kompakte Schweifszelle
Schweifsrobotern das Bauteil zum Schweifsen. fur Bauelemente von Kinderwagen

Vollautomatische
Schutzgas-Schweifsanlage
zur Produktion von
Leiterrahmen

Kooperierende Roboter
fur herausfordernde
Schweifaufgaben
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Schnelle Nahtsuche
mit TouchSense

[ ¢ KUKA Schweiroboter i
fur hochste Produktivitat

Optimale
Zuganglichkeit

durch schlankes
Design

Vielfaltiges
Positionierer-
Portfolio *
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Roboter ist nicht gleich Roboter
Bewahrtes Schutzgasschweifsen mit KUKA

Industrie-Schweifdroboter missen mehrere Herausforderungen gleich-
zeitig meistern: Neben absoluter Qualitat und Zuverlassigkeit mussen
sie eine einfache Bedienbarkeit und hohe Produktivitat garantieren.

Anhand des bewahrten KUKA 6-Punkte-Programms fur das Schutz-
gasschweifsen entwickeln wir gemeinsam mit [hnen das passende
Robotersystem, das die menschliche Arbeitsleistung optimal
unterstutzt und an den entscheidenden Stellen erganzt.

Topqualitat
trotz Zeitdruck

Die Produktionsbedingungen sind
extrem schwierig und der Zeitdruck ist
immens. Nichtsdestotrotz fordert der
Kunde 100 % Qualitat. Unsere indivi-
duellen Robotersysteme bieten lhnen
eine herausragende Bahngenauigkeit —
unabhangig davon, ob es sich dabei
um einen MIG-/MAG-, WIG-, Plasma-
oder Sonderschweifdprozess handelt.
Seiten 4-5

Einfach
unkompliziert

Unsere innovativen Software-Techno-
logien, wie zum Beispiel KUKA.ArcTech
oder KUKA.SeamTech, ermdglichen
Ihnen eine schnelle und einfache Pro-
grammierung der Schweifsndhte.
KUKA.Handguiding in Verbindung mit

vorkonfigurierten Stromquellen erleich-

tert Ihnen den Einstieg. Ab Seite 12

Erfolgreich im
harten Preiskampf

Der Preisdruck in der Produktion wird
sich drastisch verstarken. Um erfolg-
reich zu bleiben, missen Sie in Zukunft
Ihren Konkurrenten immer einen Schritt
voraus sein. Wir helfen Ihnen dabei, sich
im hart umkampften Markt einen klaren
Vorteil zu verschaffen — und zwar mit
mafdgeschneiderten, roboterbasierten
Automationslésungen. Seiten 8-9

Prozessiberwa-
chung on board

Zur Sicherung lhrer Schweifqualitat
konnen beliebige Prozessparameter
auf der neu Uberarbeiteten Prozess-
datensoftware von KUKA erfasst und
mit Grenzwerten verglichen werden.
Die Uberwachung geschieht direkt auf
der Steuerung des Roboters — ohne
zusatzliche Hardware. Ab Seite 17

Standardisiert und
trotzdem individuell

Der schnelle Einstieg in das automati-
sierte Schweifsen gelingt mit unserem
modularen cell4_arc Portfolio. Schnell
verfigbar und individuell vorkonfigu-
riert — fir Stahl oder Aluminium, fur
grofe und kleine Problemstellungen.
Hochste Fertigungseffizienz, kompakt
auf kleinstem Raum. Seiten 10-11

Jederzeit modular
kombinierbar

Sie wollen so flexibel sein wie der
Markt, auf dem sich Ihr Unternehmen
tagtaglich beweisen muss? Mit unseren
kompatiblen Lineareinheiten kénnen Sie
den Arbeitsraum des Roboters von jetzt
auf gleich um ein Vielfaches vergréfern.
Ebenso kénnen unsere hochprazisen
Positionierer an die Roboter angedockt
werden. Seiten 18-19
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KUKA Roboter zum Schutzgasschweifden
FUr jede Anwendung die richtigen Roboter

Ob fur kleinste Unterbaugruppen in der Mobelindustrie oder komplette Seiten-
wande eines GlUterwaggons: KUKA hat den passenden Roboter im Portfolio.
Vom kompakten KR AGILUS KR 6 R700 mit einer Reichweite von 700 Millimetern
bis hin zum KR IONTEC KR 20 R3100 mit 3.100 Millimetern, decken wir mit
6-Achs-Kinematiken ein grofRes Bauteilspektrum ab. Sollten Sie grofsere Bauteile
bearbeiten wollen, konnen alle Roboter um bis zu 30 Meter auf KUKA Linear-
einheiten verfahren werden. Um die optimale Zuganglichkeit beim Schweifden
zu gewahrleisten, konnen Sie auf ein grofles Portfolio von 1- bis 5-Achs-
Positionierern in unterschiedlichen Grofen und Traglasten zurickgreifen.
Alle Linearachsen und Positionierer konnen dabei von unserer Roboter-

steuerung KR C5 angesteuert werden.

Qualitat durch
hochste Genauigkeit

Durch die herausragende Bahngenauig-
keit unserer Roboter entfallen aufwen-
dige Nacharbeiten. Programmierbare
Grenzwerte fir Schweifdparameter-
Datensatze gewahrleisten die Ein-
haltung der Schweifdvorgaben. Das
integrierte Datensatzmanagement
ermdglicht hochste Qualitatssicherung
der SchweifRndhte.

KUKA Hollow-Wrist-Hand

Optimal geeignet flir beengte Verhaltnisse bei
Schutzgasschweiflapplikationen ist unsere Hollow-
Wrist-Hand. So wird die Rotation des Brenners

um die Achse 6 ermoglicht; abhangig von der
Schweiflausristung sogar endlos. Die Verlegung
gestaltet sich leicht — eng am Roboter liegende
Schlauchpakete sind entlastet.

Zuverlassige Produktions-
sicherheit durch jahr-
zehntelange Erfahrung

Von Generation zu Generation gestei-
gerte technische Verfligbarkeit von
Roboter-Mechanik und -Steuerung und
unser erstklassiger Service garantieren
Ihnen hochstes Produktionsniveau. Dies

wird u.a. durch serienmafdig geschirmte,

wartungsfreie Kabelsatze und abgedich-
tete Getriebedlkammern gewahrleistet.

KUKA Zentralhand

Unsere Zentralhdnde mit IP67-Zertifizierung
bestechen durch ihr schlankes Design.

Sie wurden konzipiert, um selbst mit den
rauen Umgebungsbedingungen beim
Schweifden, mit Schmiermitteln und
anderen Flussigkeiten fertig zu werden.
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KR AGILUS
Typ

KR 6 R700-2
KR 6 R900-2
KR 10 R900-2
KR 10 R1100-2

KR CYBERTECH nano
Typ

KR 6 R1840-2 arc HW
KR 6 R1840-2

KR 8 R1640-2 arc HW
KR 8 R1640-2

KR 8 R1440-2 arc HW
KR 10 R1440-2

KR CYBERTECH

Typ

KR 8 R2100-2 arc HW
KR 8 R2010-2

KR 12 R1810-2

KR 16 R2010-2

KR 16 R1610-2

KR 20 R1810-2

KR 22 R1610-2

KR IONTEC

Typ
KR 20 R3100

f)

Reichweite
726 mm
901 mm
901 mm

1.101mm

Reichweite
1.843mm
1.840mm
1.641mm
1.640mm
1.441mm
1.440mm

Reichweite
2.101mm
2.013mm
1.813mm
2.013mm
1.612mm
1.813mm
1.612mm

Reichweite
3.101 mm

Nenn-Traglast
6kg
6kg

10kg
10kg

Nenn-Traglast
6kg
6kg
8kg
8kg
8kg

10kg

Nenn-Traglast
8kg
8kg

12kg
16 kg
16 kg
20kg
22kg

Nenn-Traglast
20kg

Arbeitsraum des
KR CYBERTECH nano ARC

L/

Arbeitsraum des
KR CYBERTECH ARC

Arbeitsraum des

Der Herzschlag der Produktion von morgen
Maximale Performance, Konnektivitat

und Flexibilitat — mit der richtungsweisenden
neuesten Generation der Robotersteuerungen
von KUKA steigt der Puls der automatisierten
Produktion rasant an. Die KR C5 flgt sich
nahtlos in bestehende Infrastrukturen ein
und liefert sofort Mehrwert durch effizientere
Leistung in allen Anwendungsbereichen.

Arbeitsraum des
KR IONTEC
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il Das KUKA cell4-Portfolio
bietet eine weitreichende
Auswahl an Méglichkeiten.

Service

- Steigerung der Produktivitat und
Minimierung der Ausfallzeit
- 24-Stunden-Hotline
—Globaler Ersatzteil- und Service-Support
—Remote Service
—Servicevertrage und Wartung
—Rollenspezifische Trainings

« Dienstleistungen zur Sicherung einer
optimalen Leistung wahrend des
gesamten Maschinenlebenszyklus

QO Planung

2 + KUKA unterstiitzt Sie bei der Planung

“0 + Schnelle Machbarkeitsstudien mit KUKA.Sim

« Flexible Finanzierungsmodelle

* Kurze Lieferzeiten

+ Modularer Aufbau ermoéglicht die Anpassung
an Ihre Produktionsbedirfnisse

Betrieb Integration und Inbetriebnahme

+ Kurze Aufbauzeiten beim Kunden

« Einfache Integration von Vorrichtungen
und anderen Systemkomponenten

+ Hohe Systemverfligharkeit durch Einsatz
vielfach bewahrter Komponenten
« Zukunftsorientierte KUKAWeb HMI fiir

Ubersichtliche Visualisierung und Bedienung < « Einfache Programmierung mit
&
« Webzugriff auf Betriebsdaten mit ’i} KUKA Tech-Paketen und ready2_pilot
frei konfigurierbaren Dashboards &'b' - Offlineprogrammierung mit KUKA.Sim
« Qualitatssicherung durch flexible Prozessdateniiberwachung ‘e%
und bauteilbezogene Dokumentation \(\
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KUKA smartPAD
Einfach mehr Freiheit

Auf einfache Art selbst komplexe Bedienaufgaben meistern — dafur
wurde das KUKA smartPAD geschaffen. Die kontextabhangige Bedien-
oberflache stellt nur Optionen zur Wahl, die im Bedienmoment
relevant sind. Alle sechs Achsen kdénnen in ihrem Bewegungsbereich
mit sicherer Technik begrenzt, auf Betriebsstopp Uberwacht oder
komplett ausgeschaltet werden.

Intuitives Steuerungspaket
Prazise und benutzerfreundlich

KUKA.Handguiding macht die Handfthrung und Programmierung von Robo-
tern spielerisch leicht. Die Handfihrungsmaus ist schnell am Schweifdbrenner
montiert und sofort einsatzbereit. Das manuelle Fihren direkt am Werkzeug,
ermoglicht ein schnelles Teachen der gewtinschten Ablaufe. Egal ob prazise
Schweifdenbahnen oder ungefahre Positionen beim Handling, ob ein wendiger
Kleinroboter wie der KUKA KR AGILUS oder ein Schwerlastgigant wie der KUKA
KR 1000 titan - mit KUKA.Handguiding werden Sie verschiedensten Anforde-
rungen einfach und unkompliziert gerecht.

Immer
Up-to-date

Ein Display —
viele Funktionen

Das KUKA smartPAD vereint leicht
zuganglich alle Bedienelemente und
Features. Das ermdglicht eine leichte
Programmierung von einfachen, etwas
komplexeren und hochst anspruchs-
vollen Schweifsanwendungen.

Alle Applikations- und Roboter-
meldungen werden in der jeweiligen
Landessprache angezeigt und im
Logbuch gespeichert.

Integrierter USB-Anschluss
USB-Port fur direktes
Speichern und Einlesen von
Anwenderprogrammen

0000 sooes b

Entspiegeltes Touch-Display

Die Bedienung erfolgt schnell und einfach tber den
8,4" grofden, leuchtstarken Bildschirm mit intuitiver
Bedienoberflache. Selbst mit Schutzhandschuhen
ist sicheres und schnelles Bedienen moglich.
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Statuskeys

Statusanzeige und -tasten bieten

die optimale Kontrolle wéhrend der
Programmierung und in der Produktion.
U.a. stehen folgende Funktionen zur
Verfligung:

+ Schweifden

+ Drahtférdern

+ Schutzgas-Test

+ Stromquellen-Meldungen quittieren
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6D-Maus und Motion-Tasten

Mit der intuitiven 6D-Maus kann der
Roboter in alle Richtungen bewegt
werden, so als ob der Schweif-
brenner von Hand gefiihrt werden

Intuitive, umorientier-
bare 6D-Maus

Die Bedienung von KUKA.Handguiding
erfolgt Uber eine intuitive 6D-Maus
spielerisch leicht und ohne Schulungs-
aufwand. Mittels Adapter direkt am
Roboter, Schweifsbrenner oder Greifer
befestigt, lasst sich die Maus aus un-
terschiedlichen Positionen verwenden
und bleibt somit fir den Anwender stets
erreichbar.

Bewegungsfreiheit
im richtigen Mafs

Bewegen Sie den Roboter ausschlief3lich
auf der von lhnen gewlinschten Bahn,
indem Sie nicht bendtigte Richtungen
einfach deaktivieren. So verhindern Sie
unbeabsichtigtes Driften und ersparen
sich zeitaufwendige Korrekturen.

wirde. Zusétzlich lassen sich bis zu
acht Achsen bzw. Zusatzachsen Uber
separate Verfahrtasten direkt und

ohne Umschalten steuern.

Bedienhandgerat: KUKA smartPAD

Display

Displaygrofe
Abmessungen (H x B x T)
Gewicht

kratzfestes, kapazitives, industrietaugliches Touch-Display
8,4"

292 x 247 x 63 mm

1.100g

Teachen direkt am
Werkzeug

Zwei Aktionstasten an der 6D-Maus
ermoglichen den Schnellzugriff auf frei
wahlbare Funktionen. Ob zum Offnen
und SchlieSen eines Greifers, zum
Speichern von Positionen im Roboter-
programm oder in Verbindung mit
ArcTech zum Einfligen von Applikations-
befehlen: Ein Tastenklick geniigt und
spart wertvolle Zeit.

Konnektivitat
und Flexibilitat

Das drahtlose Konzept von
KUKA.Handguiding ist mit allen KUKA
Standard-Robotern kompatibel und
sichert bei der Bedienung groft-
moglichen Freiraum.

Handgeflhrtes Anfahren der Bahnpunkte
beim Schweif3en direkt am Brenner.
Uber die Tasten an der 6D-Maus kénnen
kontextabhangig Schweifs- bzw.
Bewegungsbefehle eingefigt werden.
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KUKA.ArcTech - Applikationssoftware

Einfachheit, Leistung und Qualitat -

Mit den Produkten der KUKA.ArcTech-Familie erhalten Sie eine fur

Schweiflanwendungen optimierte Automatisierungslosung. =
Die Applikationssoftware stellt Ihnen alle wesentlichen Funktionen =
fur eine einfache Bedienung und Programmierung zur Verfigung,

um hochsten Produktionsanspriichen gerecht zu werden.

Endkraterparameter
Drahtfestbrandpriifung

Einfache Inbetriebnahme
und Programmierung

Das KUKA.ArcTech Schweifsparameter-
Management gewahrleistet eine
einfache Programmierung und Optimie-
rung der Schweifdparameter. Erreicht
wird das durch Abbilden der WPS (Weld
Procedure Specification) in einem
Schweifddatensatz.

Fr die einfache und komfortable
Bedienung gibt es zur gewohnten
Bedienoberflache des KUKA smartPADs
mehrere EasyTech Statustasten. Mit
ihnen gelingt die Programmierung von
Schweifndhten intuitiv.

Diese Kombination garantiert
ein perfektes Schweifsergebnis:
Steuerung, Roboter und
Positionierer in Aktion.

Y

) cuca N

ArcSwi

Schweifdparameter
Pendelparameter

Der KUKA.ArcTech-
Webbrowser und die Anzeige
der Zustandsmeldung de
Schweifsstromquelle auf nur
einem Display ermoglicht
das Arbeiten an nur einem
Gerdt und integriert den
Schweifsprozess vollstandig
in die KUKA Umgebung.

Ziindparameter
Schweifdparameter
Pendelparameter

)\ Drag-&-Drop-Konfiguration

minimieren Inbetriebnahme-
risiken und -zeiten

KUKA.ArcTech Basic
Software

Das optimale Softwarepaket mit allen Funk-
tionen fr Standard-SchweiRanwendungen:

* Ein-Klick-Inbetriebnahme durch vor-
konfigurierte Schweifquellenprofile

« Erstellung einer Dokumentation mit
allen Schweifparametern als Anlagen-
Ubergabeprotokoll

+ Schweifdparameter-Management flir
Zind-, Schweifs- und Endkraterparameter
zur Umsetzung von WPSen

+ Schweifden im Roboterverbund fur
synchrones Schweifen mit bis zu vier
Robotern

+ Anzeige von Stromquellen-Webseiten zur
Visualisierung und Parametrierung von
Schweifsparametern

« TCP-Prifroutine fir schnelle manuelle
Korrekturen

KUKA smartPAD
Programmierung der
Schweifdparameter auf
der Benutzeroberflache
smartHMI

KUKA.ArcTech Schweif-
parameter-Management
zur einfachen und
schnellen Definition der
Schweifaufgabe. Jeder
Schweifsdatensatz kann
mit Prozessgrenzen zur
Qualitatsabsicherung
versehen werden.
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durch vorkonfigurierte Profile
verschiedenster Stromquellen

Erweiterung mit
KUKA.ArcTech Advanced

Erganzt die Software KUKA.ArcTech Basic
mit weiteren Funktionen flr anspruchs-
volle Schweifsaufgaben.

« Erweiterte Prozessiberwachungsfunkti-
onen und -reaktionen: Nahtlangeniber-
wachung und Advanced Error Recovery

+ Nahtspezifisch programmierbare
Fehlerreaktionen

« Diverse Funktionsbausteine zur Herstel-
lung von anspruchsvollsten Schweifdver-
bindungen, unter anderem fir Dickblech

« Rampen von Schweifdparametern

 Unterstiitzung von SKS Synchroweld
und Fronius Dynamic Power Control

« SPS-Schnittstelle fir eine Schweifnaht-
Ablaufkontrolle

+ Engineering-Schnittstelle fur
anwenderspezifische 'Makros'

« Editoren zur Optimierung der
Schweifsparameter

Perfekte Qualitat dank Nahtverfolgung

Bei Bauteiltoleranzen und Verzug aufgrund

von Warmeeinbringung kann der Roboter
mittels Lasersensortechnik diese Einflisse
automatisch kompensieren und die SchweiSung
produktionssicher ausfiihren.

“ Scansonic

SERVO-ROBOT

ey,

Nahtlose Integration von Technologiepartnern
Fast alle Stromquellen der marktrelevanten
Hersteller lassen sich nahtlos in die KUKA
Systemlandschaft integrieren.

> oxewn T,

Q) Mier

14_15



KUKA Funktions- und Technologie-Software
Ein Maximum an Produktivitat und Flexibilitat

KUKA.TouchSense

KUKA.SeamTech Finding

N
3

KUKA.ArcSense

KUKA.SeamTech Tracking

N

KUKA.ArcTech AdaptiveWelding

KUKA.ArcTech
MultiLayer

KUKA.TRACCTCP

- 8

P

Mit KUKATouchSense Iasst sich Uber den Schweifbrenner des KUKA Roboters oder iiber externe
Sensorik die Bauteil- und Nahtfindung realisieren. Die Korrekturen werden anhand einer Vergleichs-
messung eines — zuvor eingelernten — Master-Bauteils berechnet. Auftretende Abweichungen kdnnen
in bis zu sechs Dimensionen kompensiert werden. Dank schneller Messeingange an der KRC Steuerung
kann die Suche auch mit hoher Suchgeschwindigkeit und mit genauesten Messergebnissen umge-
setzt werden. Dadurch wird die Dauer der Messbewegungen auf ein Minimum reduziert, um ein
Hochstmaf’ an Produktivitat der Roboteranlage zu sichern.

Der grof3e Vorteil der Bauteil- oder Nahtfindung mit intelligenten Linienlasersensoren liegt in

der Fahigkeit, mit einer Messung mehrere Bauteilgeometrie-Informationen zu erfassen. Anhand
dieser Geometrie-Informationen kann die Software KUKA.SeamTech Finding unmittelbar eine
Verschiebung und/oder Verdrehung des Bauteils, der Naht oder einzelner Bahnpunkte berech-
nen. Positionskorrekturen sind so in bis zu sechs Dimensionen duferst flexibel und einfach im
Roboterprogramm programmierbar. Das Verfahren bietet die Grundlage, um Bauteile optimal und
prozesssicher bearbeiten zu kdnnen.

Die Nahtverfolgung mit dem Lichtbogensensor (TAST) beim Schweifen ist eine zuverlassige und lang
etablierte Technologie. KUKA.ArcSense analysiert daftir ein Riickmeldesignal (Ist-Schweifparameter)
und kompensiert so automatisch prozessbedingte Abweichungen. Diese kdnnen beispielsweise durch
Warmeverzug oder Bauteilungenauigkeiten entstehen. Die Lichtbogensensor-Technologie gewéhrleis-
tet eine optimale Positionierung der Schweiflnaht. Daraus resultieren maximale Produktivitat und
Qualitat. Kombinierbar mit allen KUKA Schweirobotern, ist KUKA.ArcSense eine Softwareldsung,
die fiir grof3tmogliche Stabilitat und Zuverlassigkeit wahrend des Schweif3vorgangs sorgt.

Mit KUKA.SeamTech Tracking kann der Roboter mit einem intelligenten Linienlasersensor eine Kanten-

und Nahtverfolgung wéahrend des SchweifRens durchfiihren. Durch die leistungsstarke EtherNet-
Echtzeitschnittstelle von KUKA kann das Sensorsystem ohne Probleme eine sehr genaue Bahn-
korrektur des Roboters sowohl bei den typischen Schweifgeschwindigkeiten fir das MIG-/MAG- und
WIG-Schweifen als auch bei den sehr hohen Schweif3geschwindigkeiten von Laserschweifien durch-
fuhren. Mit Sonderbefehlen kénnen der Schweifstart sowie das -ende automatisch gefunden werden.
So kann der Roboter die SchweifRnahtposition und -lange entsprechend dem zu schweifdenden
Bauteil eigenstdndig anpassen.

KUKA.ArcTech AdaptiveWelding erweitert die Funktionspalette von KUKA.ArcTech Basic. Steigende
Qualitats- und Produktivitatsvorgaben an die automatisierte, schweitechnische Verarbeitung von
Werkstiicken erfordern die Integration von Sensorik und Messwerten. KUKA.ArcTech AdaptiveWelding
verarbeitet Messgrofien wie Nahtvolumen, die Spaltbreite oder auch den Versatz von Kantenhéhen, um
entsprechende Anpassungen von Schweifdparametern zu automatisieren. Dabei spielt es keine Rolle,
ob die Abweichungen im Vorfeld oder wahrend des SchweiBvorgangs erfasst werden. Die kontinuier-
liche Anpassung der Vorgabewerte sichert eine konstante und zuverldssige Schweifnahtqualitat und
steigert die Produktivitat der Anwendung. Mit KUKA.ArcTech AdaptiveWelding konnen Schweif3-
parameter liber eine konfigurierbare Schnittstelle stufenlos oder schrittweise an Bauteiltoleranzen
und andere Unregelmafigkeiten im laufenden Schweif3prozess angepasst werden.

KUKA.ArcTech MultiLayer erweitert KUKA.ArcTech Basic um bedienerfreundliche Funktionen zur
einfachen und schnellen Programmierung von Mehrlagenschweifinahten. Basierend auf der in einer
vorgegebenen Programmstruktur programmierten Wurzellage erfolgt die Festsetzung der Position

fur die Full- und Decklagen Gber spezifische Offset-Werte. Zusétzlich erlaubt MultiLayer fir jeden
programmierten Schweinahtabschnitt spezifische Schweiftparameter festzulegen. Zur Maximierung
der Produktivitat kann KUKA.ArcTech MultiLayer mit KUKA.ArcSense oder KUKA.SeamTech Tracking
kombiniert werden. Zur Optimierung der Warmeeinbringung ist es moglich, nach einzelnen Fill-
und Decklagen andere Schweif3aufgaben durchzufiihren.

Mit der automatischen TCP-Priffunktion KUKA.TRACC TCP wird der Roboter noch effektiver und
autonomer. Die Funktion stellt sicher, dass Schweifdnahte zuverlassig an der richtigen Stelle hergestellt
werden, da der programmierte TCP auf seinen tatsachlichen Ist-Wert geprift und wenn notig korrigiert
wird. Das hélt die Produktivitat der Schweifszelle automatisch auf héchstem Niveau. Dadurch werden
zeitraubende manuelle Nach- oder gar Neuprogrammierungen auf Grund einer Brennerkollision oder
Austausch des Brennerhalses vermieden. Das Besondere: KUKA.TRACC TCP kalibriert bei der absolut
genauen Messung den TCP und beriicksichtigt dadurch auch Ungenauigkeiten des Schweifbrenners
oder der Kollisionsbox.
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Visualisieren, uberwachen, luckenlos dokumentieren
Applikationssoftwarepaket agiert nahezu in Echtzeit

Mit KUKA.ProcessScreen dokumen-
tieren Sie Ihre Produktionsdaten Uber-
greifend und bauteilorientiert. Auch
Auswertung und Analyse sind moglich.
Durch den Vergleich mit individuell kon-
figurierbaren Grenzwerten offenbaren
sich Abweichungen - die Qualitat in der
Produktion ist gesichert. Tabellarische
und graphische Ubersichten der
Ergebnisse stehen auf Knopfdruck zur
Verfligung. KUKA.ProcessScreen ist

frei konfigurierbar fir verschiedenste
Applikationen.

Durch den Einsatz einer Software fur
die gesamte Produktion ergibt sich
nicht nur eine einheitliche Konfigu-
rations- und Bedienphilosophie, die
unabhangig von der Applikation oder

dem verwendeten Prozessequipment ist.

Zudem ist die lickenlose Prozessiber-
wachung gesichert und Schulungs- und
Trainingsaufwande werden reduziert.
KUKA.ProcessScreen kann dank web-
basierter Technologie quasi auf jedem

Die moderne Losung fur
Dokumentation, Reporting

. . . und Uberwachung von
Endgerat visualisiert werden. Die Prozessdaten

aufgezeichneten Prozessdaten werden
lokal auf der Robotersteuerung in einem
Ringspeicher archiviert. Wahlweise
kénnen sie zur Dokumentation von
Fertigungsprozessen an ein dezentrales
Kundennetzwerk (ibertragen werden.
Leicht zu generierende tabellarische
und graphische Auswertungen sind ein
weiteres Plus.

KUKA.Sim und KUKA.Sim ArcWelding AddOn

Schne

|, einfach, effizient: entscheidende Vorteile bei

der Planung von Schweifsanwendungen

Mit KUKA.Sim steht Ihnen eine
professionelle Simulationsumgebung
fur Ihre KUKA Roboter zur Verfligung.
Zudem bieten wir Ihnen mit dem
ArcWelding AddOn die erweiterte Off-
line-Programmierfahigkeit speziell fur
Ihre Schweifsanwendung an.
KUKA.Sim verfligt bereits Gber um-
fangreiche CAD Importfunktionen. Mit
Hilfe des KUKA.Sim ArcWelding AddOn
kdnnen Sie automatisch die Nahtgene-
rierung anhand von CAD Bauteilkanten
realisieren — inklusive Zustell- und
Wegfahrpositionen. Die erforderliche
Brennerorientierung kann hierzu defi-
niert werden. Zudem steht Ihnen eine

visuelle Brennervorschau Uber die Bahn
zur Verfligung. Das sichert lhnen die
optimale Orientierungsfihrung bei der
Bahnherstellung.

Features:

« CAD Importfunktionen

+ Bahngenerierung mittels
Kantenerkennung

« Vorzugslage-Generierung
des Positionierers

- Definition der Zustellbewegungen

 Brennervorschau

+ ArcTech Funktionen

ArcWelding Applikation
mit KUKA.Sim
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KUKA Produkte zum Schutzgasschweifden
Vielseitig und verlasslich

KR AGILUS -die Losung fiir
kompakten Bauraum

Der KR AGILUS eréffnet Thnen mit seiner
Vielseitigkeit neuartige Einsatzbereiche.
Ob Boden, Decke oder Wand - dank
integrierter Energiezufiihrung und
bewadhrter Steuerung bietet er hochste
Prazision auf kleinstem Raum. Dieser
Roboter ist auch in staub- und wasser-
geschutzter Ausfihrung (Schutzart

IP 67) erhaltlich.

i

Wl LT

KR C5 - Maximale Performance,
Konnektivitat und Flexibilitat
Kompakt, hochwertig und mit geringem
Energiebedarf: Die KUKA Steuerung

KR C5 bietet Moglichkeiten zur Platz-
einsparung, ist hochst effizient und
schont gleichzeitig die Ressourcen. So
fugt sie sich nahtlos auch in heterogene
Automatisierungslandschaften ein - fiir
mehr Einsatzmoglichkeiten bei maxi-
maler Wirtschaftlichkeit.

KR CYBERTECH - die Losung fiir

die gangigsten Anwendungen

Die KR CYBERTECH Familie beinhaltet
Standardmaschinen zum Schutzgas-
schweifden, mit Traglasten von 6 bis
20 Kilogramm und Reichweiten von
1.440 bis 2.100 Millimetern. Ob Hohl-
wellenhand oder Zentralhand, KUKA
bietet Ihnen fur jede Aufgabe den
passenden Roboter. Und damit verldss-
liche Schweifergebnisse bei hochster
Produktivitat und Effizienz.

Programmieren & Handfiihrung
Programmieren Sie lhre Anwendungen
intuitiv, schnell und auf Ihre Erforder-
nisse zugeschnitten. Mit dem KUKA
smartPAD kontrollieren Sie den gesam-
ten Prozess. In Verbindung mit KUKA.
ArcTech und KUKA.Handguiding kdnnen
Uber die Maustasten der 6D-Maus auch

am Schweiflbrenner direkt Schweifdtech-

nologiebefehle programmiert werden.
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KR IONTEC - die Losung fiir

grofde Arbeitsbereiche

Der KR 20 schafft in kiirzesten Zyklus-
zeiten hochste Qualitat — und das mit
einer unschlagbaren Wiederholgenauig-
keit. Der lange Arm mit 3.101 Milli-
metern Reichweite ermdglicht einen
extrem grofRen Arbeitsraum und erwei-
tert die Produktionsoptionen damit um
ein Vielfaches. Die bewdhrten Standard-
komponenten stehen fiir Zuverlassigkeit
und Langlebigkeit.

KUKA Lineareinheiten

Mit KUKA Lineareinheiten fligen Sie
eine weitere Achse zum Roboter hinzu
und vergréfGern so dessen Arbeits-
raum erheblich. Ein grofser Vorteil: Die
Lineareinheiten werden mit derselben
Steuerung wie der Roboter gelenkt.
Damit sind sie nahtlos in den Arbeits-
ablauf integrierbar — ohne zusatzliches
Equipment.

KUKA Positionierer

Je nach Produktionsaufgabe und
Werkstlck finden Sie bei uns fir jede
Anwendung die passende Losung.
KUKA bietet ein breites Positionie-
rer-Portfolio mit Traglasten von 250 bis
12.000 Kilogramm und bis zu funf frei
programmierbaren Achsen.

ArcTech als Schnittstelle zur Schweif3-
stromquelle

Verbinden Sie Ihre Stromquelle schnell
und einfach mit der KUKA Steuerung.
Wir erweitern stetig unsere umfang-
reichen Stromquellenprofile und
ermdglichen Ihnen so die zuverlassige
Verbindung zu den Stromquellen
namhafter Hersteller.

KUKA cell4 - Schweifdzellen fiir

lhre Produktion

Realisieren Sie sicher, zuverldssig und
wirtschaftlich Ihre Produktion mit

den standardisierten KUKA Zellen der
cell4_production Serie. Egal ob Schutz-
gas-, Punkt- oder Laserschweifden:

Wir finden gemeinsam mit lhnen lhre
individuell richtige Losung.

Perfekte Qualitat dank Nahtverfolgung
Kompensieren sie automatisch Bau-
teiltoleranzen und Materialverzug.

Wir bieten Schnittstellen zur schnellen
Anbindung der notwendigen Sensorik
der gangigsten Hersteller.

KUKA.Sim

Simulieren Sie Ihre Produktion und Pro-
zesse mit der voll integrierten Software
KUKA.Sim. Ob vollstandige Offline Pro-
grammierung oder reine Machbarkeits-
untersuchungen: KUKA.Sim bietet Ihnen
hierfur die richtigen Werkzeuge und
Funktionen.

Perfekter Service rund um die Uhr

Ob in der Programmierung der Anwen-
dung, dem Aufbau lhrer Anlage, der
Planung oder wahrend des Betriebs,
wir unterstitzen Sie gerne — lokal,
weltweit und rund um die Uhr!
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@ kuka.com/contacts

0 facebook.com/kukaglobal
@ youtube.com/kukarobotgroup

Y twittercom/kukaglobal

B linkedin.com/company/kukaglobal

Angaben zur Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern
dienen lediglich Informationszwecken. Mafdgeblich fir den Umfang unserer Lieferungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand.
Technische Daten und Abbildungen sind unverbindlich in Hinblick auf Lieferungen. Anderungen vorbehalten. © 2022 KUKA
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