KR 340 R3330
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E Modul de comanda
Modul de comanda KR C4
G Dispozitiv de comanda manual
Dispozitiv de comanda manual KUKA smartPAD
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Sarcina suplimentara nominald masa turnanta / balansier / brat 0 kg / 0 kg / 50 kg g - = il
0 LN '
Sarcina totald nominala 390 kg 2 . i
Exactitatea repetarii pozitiei (ISO 9283) + 0,08 mm
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Pozitie de montaj Pardoseala 3326
Suprafatd de amplasare 1050 mm x 1050 mm
Greutate cca 2421 kg

Datele axelor

Zona de deplasare

A1 +185 °
A2 -130 ° /20 °
A3 -100 ° / 144 °
A4 +350 °
A5 +120 °
A6 +350 °

Viteza la sarcina portantda nominala

A1 90 °/s N .

Flansa de montaj
A2 80 °/s

Dimensions: mm

A3 75 °Is
A4 90 °/s
A5 83 °Is
A6 130 °/s

Conditii de utilizare '

Temperatura ambiantd in timpul func- 10 °C pana la 55 °C (283 K pand la 328 K)
tionarii b

@ 250H8

Grad de protectie

Grad de protectie P65

Tip de protectie articulatie aliniata 1P65

KUKA Roboter GmbH
Zugspitzstrasse 140, 86165 Augsburg, Germania. Tel.: +49 821 797-4000, www.kuka-
robotics.com

Informatiile cu privire la caracteristicile si aplicabilitatea produselor nu constituie o garantie a

atributelor acestora, ci sunt furnizate exclusiv in scop informativ. Pentru continutul livrarilor si al
serviciilor noastre este relevant respectivul obiect al contractului. Datele tehnice si figurile au
caracter facultativ in ceea ce priveste livrarile. Sub rezerva modificarilor ulterioare.
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